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INTRODUCION DE PRODUCTO  

  

 

 

 

CARACTERISTICAS CLAVE 

 

 

 

 

 

APLICACIONES 

 

 

IMAGEN DE ESCANEO 

SonarBeam ha suministrado varios sistemas de sondas de escaneo lateral de un haz, hasta de 

dos haces múltiple. 

SonarTech lo invita al mundo SonarBeam que sueña con una frontera poderosa y valiosa en los 

campos de equipos de sondas submarinos. 

 

 

 

 

 Precios competitivos 

 Imágenes con la más alta resolución 

 Procesador portátil 

 Compatible software de terceros 

 Software de mosaico de post procesamiento en tiempo real  

 Movimiento/Profundidad/Altímetro equipado 

 Frecuencia: Doble 100/400, 400/900, 400/1250 kHz 

 

 

 Levantamientos geográficos y de ruta 

 Sondeo de localización de naufragios y aviones  

 Sondeo de oleoductos y offshore 

 Búsqueda y recuperación   



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     Towfish ultra ligero  
Tamaño 900 x Ø89 (mm) 

Peso 12 kg (en aire) / 8.5 kg (en agua) 

Frecuencia única 400, 900, 1,250 kHz 

Frecuencia doble 400/900, 400/1,250 kHz 

Profundidad máxima 100 m 

Inclinación de haz 20 grado abajo fijo 

      Towfish ligero 
Tamaño  1,026 x Ø89 (mm) 

Peso 16 kg (en aire) / 10.5 kg (en agua) 

Frecuencia única 400, 900, 1,250 kHz 

Frecuencia doble 400/900, 400/1,250 kHz 

Profundidad máxima 300 m 

Inclinación de haz 10, 20, 30 grado abajo ajustable 

Sonda de altímetro 200 kHz, 20 grados 

      Towfish de aguas profundas 
Tamaño  1,360 x 112 (mm) 

Peso 32 kg (en aire) / 25.5 kg (en agua) 

Frecuencia única 100, 400, 900, 1250 kHz 

Frecuencia doble 100/400, 400/900, 400/1250 kHz 

Profundidad máxima 300 m 

Inclinación de haz 5, 10, 15, 20, 25 grado abajo ajustable 

Sonda de altímetro 200 kHz, 20 grados 

Material Acero inoxidable 

Angulo de haz 
100kHz: 1.2°(H), 40°(V) 
400&900kHz: 0.3°(H), 40°(V) 
1,250kHz : 0.3°(H), 30°(V) 

Pulso de transmisión 

100 kHz: 50~200 ㎲, 400 kHz: 

25~150 ㎲, 900 kHz: 15~50 ㎲, 

1,250 kHz: 10~25 ㎲ 

Franja (máx.) 
100 kHz: 1,000 m, 400 kHz: 300 m, 
900 kHz: 100 m, 1,250 kHz: 60 m 

Sensor de profundidad 0.5% Escala completa 

Sensor de movimiento Rumbo, cabeceo, balanceo 

SERIE DE SONDA DE ESCANEO LATERAL 

Sonda de escaneo lateral 

Sonda de escaneo lateral 

Sonda de escaneo lateral 

Sistema de recuperación de seguridad 

 Pin de seguridad: Resistencia al corte de hasta 200kg 

 Aletas de cola: Desmontado cuando es golpeado u 

obstruido  

 Pringer como sistema de ubicación submarina 



   REALSCAN 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

               POSTSCAN 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                 SOFTWARECOMPATIBLE 

 

SOFTWARE OPERATIVO DE LA SONDA 

SonarBeam Operación en tiempo real S/W 

- RealScan es el software del sistema de la sonda de 

escaneo lateral de SonarBeam, la cual sirve como 

adquisición de datos y la visualización en tiempo real 

de la salida del towfish. 

 

- Sistema operativo: Windows 7, 8, 10 

 Muestra el curso del Towfish 

 Función de control automático a obtener 

 Información en tiempo real sobre la profundidad y la altitud de 

Towfish 

 Soporte en tiempo real de la información sobre el movimiento de 

Towfish (Cabeceo, balanceo, rumbo) 

 Filtrado de imágenes y marcado de objetivos 

 Función de protección del transductor 

 Formato de archivo XTF & GPS & imagen de destino (JPG, PNG) 

 Planificador de rutas de levantamiento y función captura de 

pantalla. 

Puente Hundido 

Bicicleta Gran pez 

SonarBeam Post procesamiento S/W 

- PostScan® es el software de post procesamiento y 

hace posible analizar los datos adquiridos de la sonda. 

 

- Sistema operativo: Windows 7, 8, 10 

 Mosaico y función de mosaico parcial  

 El usuario puede controlar la resolución de la imagen de mosaico 

 Formato de salida de mosaico variado (PNG, BMP, JPG, TIF) 

 Admite el archivo de texto de la información registrada de 

Towfish (Información de coordinadas, altitud, profundidad y 

velocidad, etc de Towfish) 

 Función de filtro de curso Towfish y función corrección de línea 

de altitud. 

 Captura de imagen a escala 1x1 de destino 

 Mosaico XYZ y función de guardar imagen 

 Medición de destino y función de zoom de imagen 

 

El Towfish SonarBeam es compatible con Hypack 

SonarWiz y GeoDAS 



 

  

CONSTITUTION 

Unidad de control de cubierta portátil 

La unidad de control de cubierta controla los parámetros del 

procesamiento de la señal y recibe los datos del Towfish para 

hacer una imagen 2-D y mostrarlas en el monitor con otra 

información. 

 Estuche Pelican resistente a la intemperie  

 Navegación: GPS GARMIN (GPS compatible con el usuario) 

 
Carrete de mano Caja de batería portátil 

Unidad de control de interfaz 

 Estuche hermético 

 Navegación: GPS GARMIN 

 Compatible con GPS de usuario 

 

Cable de remolque Ala del depresor 

El LIDER de  

tecnología subacuática 



 


